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INTRODUGAO AO PRECISENAV
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O Precisenav é um software de engenharia para aplicagcao offshore. Possui interface
para instrumentos de posicionamento e survey, além de ferramentas especialmente
criadas para auxiliar nas tarefas de langcamento de linhas flexiveis.



Principais fungcoes do programa
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Principais fungcoes do programa

Visualizacao do navio e transponders em tempo real sobre mapas em formato
vetorial ou raster (DXF, DGN, SHP, TIFF e GeoTIFF, KAP/BSB).

Definicao da geodésia, com escolha de projecao e datum.

Diversos Datum pré-programados, incluindo o atual SIRGAS 2000 (Petrobras).
Criacao manual e assistida de alvos.

Calculo de coordenadas médias (Fixa).

Definicao de tragcados (tracks) para representacao das linhas.

Uso de transponders para acompanhamento de TDP e outras marcacoes.
Monitoracao de distancias entre alvos, navio e transponders.

Calculo de catenaria em tempo real com estimacao de parametros.

Gravacao de arquivos de survey baseados nas coordenadas do navio ou
transponders.



Principais fungcoes do programa

Monitoracao e selecao dos instrumentos de referéncia, com historico e
aplicagao de offsets.

Conexao a diversos tipos de instrumentos para referéncia de posicao (DGPS,
MRU, Bussola Giroscépica, USBL (HiPaP), LBL, etc.).

Comunicacao com os sistemas de controle de ROV para indicacao de
orientacao e posicao absoluta no Precisenav e nos sistemas de gravacao de
video.

Interface de comunicacao via protocolo TCP/IP, permitindo o
compartilhamento dos instrumentos com multiplas estacoes de trabalho.

Interface grafica amigavel, com o posicionamento l6gico de botoes
associados por afinidade de fungoes.

Possibilidade de conexao a instrumentos especiais (sob consulta).



Arquivos de trabalho (SHP — shapefile)

O shapefile € um formato vetorial de arquivo de dados geoespaciais uso em sistemas de
informacgoes geograficas (GIS). Consiste em (no minimo) uma triade de arquivos:

.shp — shape format - arquivo contendo objetos geométricos

.shx — shape index format - arquivo indice dos objetos geométricos para buscas e
manipulacoes de listas;

.dbf — attribute format; lista em colunas de atributos dos objetos, em formato dBase |V.

46°39'60
46°39'45"

Name Northin, Eastin, Depth
B31 7464318.05 32957257  500.00

Northing: 7464316.35
Easting: 329422.59
Gyro: 270.00°

Lat: -22°55'13.800
Lon; -46°39'48.000
CMG: 002.00°

S0G: 0.00 m/s




Arranjo Fisico do Sistema
Principais Componentes

Instrumentos

Ethernet

110/220 VAC

RS XXX




Arranjo Fisico do Sistema
Principais Componentes

02 Computadores para os engenheiros de langamento (principal e reserva);

01 unidade DAC (data acquisition computer) ou equivalente (Multiserial
interface, IOLan, Etc.);

Ethernet switch para conexao dos componentes;
02 Monitores graficos LCD para cada computador;
Unidade UPS para todo o sistema;

Componentes reserva a bordo (spare parts);

Repetidores de video para o cliente e sala de ROVS (opcional);
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MAPAS E CARTOGRAFIA



(Muito rapida e basica) Introducao a Cartografia

Mapas de fundo (SGO/DGN, DXF, etc.)
Projecao
O Geoide de referéncia e a Terra.

Datum




O problema da planificagao da esfera (projecoes)




O problema da planificacao da esfera (projecoes)
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Mapa Mundi de Mercator — 1569
“Nova et Aucta Orbis Terrae Descriptio ad Usum
Navigantium Emendate Accommodata”



O problema da planificagao da esfera (projecoes)
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O problema da planificacao da esfera (projecoes)

(Transversa de Mercator) TM e UTM
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O problema da planificagcao da esfera (projecoes)

(Transversa de Mercator) TM e UTM

A projecao UTM define uma grade que cobre o planeta entre os paralelos 84° N e
80° S.

A grade é dividido em 60 zonas, centradas em meridianos proprios (MC).
Estas zonas sao identificadas por numeros consecutivos, passando de Oeste para
Leste:

- A primeira zona imediatamente a leste do meridiano de 180° € numerada 1;
- A zona 31 esta localizada a leste do meridiano de Greenwich.
Neste sistema, qualquer ponto pode ser localizado por duas distancias em metros:

"easting", a leste do meridiano central e "northing", ao norte da linha do Equador.

O meridiano central € sempre 500.000 (m). A coordenado do Equador € 0 no
hemisfério norte e 10 milhdes(m) no hemisfério sul.

Como a distancia dos polos ao equador € de aproximadamente 10,000 km, com este
sistema (falso norte e falso leste), temos sempre valores de coordenadas positivas.



O problema da planificagao da esfera (projecoes)

Elipsoide, Geoide e o Datum
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O problema da planificacao da esfera (projecoes)

Geoide e o Datum

Ellipsoid .
Ellipsoid

equator equator

.....

Para uma determinada projecao, o Datum consiste em um sistema de coordenadas e
um conjunto de parametros de referéncia para localizagao sobre a Terra.

Fazem parte destes parametros, as coordenadas (x,y,z) do centro do elipsoide de
referéncia, a excentricidade do elipsoide e uma de seus semi-eixos.
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Arranjo Fisico do Sistema
Ponte

aft console fore bridge console

Lay Engineer == sensor data signal
console

= pPC Monitor signal

= PC monitor signal




Arranjo Fisico do Sistema
(montagem tipica em rack 19”)

Depending on rack sty | Cooling (vent) zone
model a couple of fans

may be installed here

Junction Boxes

Data cables from junction box or
terminal strips usually are tied here
then go to DAC connectors



Guia Simples para Identificagao (e solugcao) de falhas

Nenhum objeto aparece na tela (navio, alvos, etc.)
* Arquivo SHP aberto / criado?
» Licenca valida (dongle)

Navio nao aparece na tela

» Verificar sinal de DGPS
» Verificar op¢ao “enquadrar navio”

Transponder nao aparece na tela

 Verificar sinal do transponder
* Transponder principal selecionado?

Programa nao atualiza (parece “congelado”)
 Verificar sinais dos DGPS

Catenaria nao aparece no Precise Cat

* Precisenav esta rodando?
» Verificar sinal do transponder
» Transponder principal selecionado?



Guia Simples para Identificagao (e solugcao) de falhas

Navio “pula” entre duas regides proximas

 Verificar sinal dos DGPS - estao iguais ?
» Verificar MRU / VRU — angulos fazem sentido?

Desenho do navio aparece distorcido
» Verificar Datum e MC

Atualizacao de tela lenta ou errartica

 Verificar arquivo DGN — muito grande, cheio de objetos
desnecessarios

» Maquina possui antivirus? Esta atualizado?

» Rede Ethernet esta ativa e estavel?

Incapaz de criar/abrir arquivo de trabalho (SHP)

* Permissdes do usuario
» Possivel corrompimento do Windows — restaurar ponto anterior do
sistema
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INSTALAGCAO DO PRECISENAV
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